Dialog Results 

Dialog 



liEST AVAILABLE COPY 



Page 1 of 2 



Operating mechanism for mobile screen in motor vehicle headlamp, uses spring-loaded rod with 
stops to retain in set position and linear movement of rod to tilt screen 
Patent Assignee: VALEO VISION 
Inventors: BLONDY O 

Patent Family 



Patent Number||Kind|| Date Application Number Kind 


Date Week ||Type| 


FR 2809802 ||A1 ||2001 1207 FR 20007063 A'fc, 


20000531 200229||B | 



Priority Applications (Number Kind Date): FR 20007063 A ( 20000531) 

Patent Details 

Patent l|lGndl[La^guage||Pagell Main IPC jlFiling Notes] 



FR 2809802 1|A1| [ 



1|14 ||F21V-014/08 



Abstract: 

FR 2809802 Al 

NOVELTY The screen (14) is tilted about its axis (16) using a linear actuator operating a crank (20) 
attached to the screen axis. The actuator is supported on the same plate (222) that provides a pivot for 
the screen, and uses a rod (224) with a spring (227) holding the rod against a stop in the raised position 
of the screen. The rod is moved clear of the stop to allow it to pull the screen down. 

USE Screen positioning mechanism for elliptical headlamp to control beam cut-off or to provide manual 
alteration of beam height when driving on the other side of the road to usual. 

ADVANTAGE Easier manual operation of screen alteration mechanism. 

DESCRIPTION OF DRAWING(S) The drawing shows a three-dimensional view of the assembly. 
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@) PROJECTEUR POUR VEHICULE AUTOMOBILE A ECRAN MOBILE ET ORGANE D'ACTIONNEMENT. 



^) L'invention concerne un projecteur pour vehicule com- 
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L'invention concerne les projecteurs pour vehicules, a ecran 
mobile definissant une coupure, en particulier les projecteurs 
comprenant un reflecteur en forme d'ellipsoide de revolution. 

On connaTt des projecteurs de vehicule munis d'un ecran mobile 
par rapport au boitier de sorte que I'ecran peut occuper deux positions 
differentes par rapport a un faisceau emis par le reflecteur. Dans I'une 
d'elles, I'ecran occulte partiellement le faisceau. Ainsi, dans certains 
cas, I'ecran assure le passage du faisceau de route au faisceau de 
croisement en formant la coupure reglementaire definissant le faisceau 
de croisement. Dans d'autres cas, I'ecran constitue un cache dit 
« cache pour vacancier » en definissant la coupure a gauche ou a droite 
selon le pays dans lequel circule le vehicule. Un projecteur de ce type 
est par exemple decrit dans le document DE 198 43 287. 

De tels ecrans peuvent etre munis d'organes de commande pour 
leur manoeuvre. Toutefois, ces organes sont difficiles d'acces de sorte 
que leur manoeuvre est delicate. D'autres sont munis de moyens de 
commande motorises, ce qui est coOteux. 

Un but de l'invention est de fournir un projecteur facilitant la 

manoeuvre de i'ecran. 

En vue de la realisation de ce but, on prevoit selon l'invention un 
projecteur pour vehicule comportant un bati, un ecran mobile par rapport 
au bati, et un organe d'actionnement manuel de I'ecran apte a etre 
deplace a translation par rapport au bati. 

Ainsi, un tel organe d'actionnement peut etre constitue de facon 
peu encombrante tout en facilitant la manoeuvre de I'ecran pour le faire 
passer de I'une a I'autre de ses deux positions. 

L'invention pourra en outre presenter au moins I'une quelconque 
des caracteristiques suivantes : 

- I'organe est apte a etre deplace a coulissement par rapport au 

bati ; 

- I'organe est apte a etre d6place a rotation par rapport au bati 
autour d'un axe parallele a la direction de coulissement ; 

- I'organe est apte a etre deplace dans un plan par rapport au 

bati ; 
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- I'organe s'etend notamment suivant une direction principale 
d'eclairage du projecteur ; 

- il comporte un porte lampe, I'organe d'actionnement s'etendant 
au droit du porte lampe par reference a une direction principale 

5 d'eclairage du projecteur ; 

- I'ecran est monte mobile a rotation par rapport au bati ; 

- il presente une direction principale d'eclairage, I'ecran etant 
mobile a rotation par rapport au bati autour d'un axe perpendiculaire a la 
direction principale ; 

10 - I'ecran est mobile a coulissement par rapport au bati ; 

- il comprend des moyens formant une butee pour I'organe 
d'actionnement par rapport au bati ; 

- les moyens de butee comprennent une bosse ; 

- les moyens de butee comprennent un relief du bati apte a 
1 5 cooperer avec une zone de I'organe d'actionement perpendiculaire a une 

direction de coulissement de I'organe d'actionnement ; et 

- il comprend un reflecteur en forme d'ellipsoYde de revolution. 
D'autres caracteristiques, buts et avantages de I'invention 

apparaTtront encore dans la description suivante de trois modes preferes 
20 de realisation donnes a titres d'exemples non limitatifs. Aux dessins 
annexes : 

- la figure 1 est une vue de droite d'un projecteur selon un 
premier mode de realisation de I'invention ; 

- la figure 2 est une vue de gauche du projecteur de la figure 1 ; 
25 - la figure 3 est une vue analogue d la figure 2 montrant un 

deuxieme mode de realisation de I'invention ; et 

- les figures 4 et 5 sont deux vues respectivement, en perpective 
et de gauche du mecanisme de commande d'ecran d'un projecteur selon 
un troisieme mode de realisation de I'invention. 

30 Dans le premier mode de realisation illustre aux figures 1 et 2, le 

projecteur 2 comporte un reflecteur 4 en forme d'ellipsoYde de revolution 
autour d'un axe longitudinal horizontal 6 formant une direction principale 
d'eclairage du projecteur. 

Le projecteur comporte un porte-lampe 8 fixe au reflecteur en 

35 partie arriere et portant une lampe non illustree s'etendant dans le 
reflecteur a un premier foyer du reflecteur. Le projecteur comporte 
egalement un porte-lentille 10 fixe en partie avant du reflecteur 4 et une 
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lentille 1 2 fix<§e en partie avant du porte-lentille a un deuxidme foyer du 
reflecteur. Le porte-lampe 8, le reflecteur 4, le porte-lentille 10 et la 
lentille 12 se succedent le long de I'axe 6. Le reflecteur 4 et le porte- 
lentille 10 constituent ici un bati du projecteur. Le projecteur peut en 
5 outre comprendre un boitier renfermant ces elements, 

Le projecteur comporte un ecran 14 ou cache illustre a la figure 
4, en reference au troisieme mode de realisation, et connu en soi, par 
exemple du document DE 1 98 43 287. L'ecran 1 4 est mobile a rotation 
autour d'un axe horizontal 16 perpendiculaire a I'axe 6 mais non secant 

10 avec celui-ci. L'6cran est de forme plane et mobile entre une position ou 
il s'6tend dans un plan vertical perpendiculaire a I'axe 6 pour intercepter 
une partie importante du faisceau lumineux reflechi par le reflecteur 4, 
et une position inclinee par rapport au plan vertical, par exemple une 
position proche de I'horizontale bascuiee vers I'avant ou il n'intercepte 

15 que moderement ou pas du tout ce faisceau. II s'agit ici d'un ecran 
code/route, mais il pourrait aussi s'agir d'un ecran conduite a 
droite/conduite a gauche. Dans ce cas, l'ecran est mobile h rotation de 
Tune a I'autre des deux positions et intercepte des parties respectives 
du faisceau dans les deux positions. 

20 L'ecran 14 est solidaire d'une tige 20 formant un arbre de 

rotation et se prolongeant du cote de son extremite gauche par une 
forme en « s » excentree formee par pliage de la tige. Cette extremite 
de la tige 20 constitue un organe de commande de l'ecran. La tige 20 
reliee a l'ecran est mobile en rotation autour de son axe 1 6. 

25 Le projecteur comporte un organe d'actionnement 24 forme ici 

par un bras allonge rectiligne horizontal s'etendant d'avant en arriere 
suivant I'axe 6. Le bras 24 peut etre courbe dans le plan horizontal dans 
deux sens opposes pour suivre la courbure du reflecteur tout le long de 
celui-ci jusqu'au porte-lampe 8. Le bras est par exemple forme par une 

30 tige metallique. L'extremite avant du bras 24 est par exemple courbee 
pour former une boucle fermee. II en est de meme pour l'extremite 
gauche de la tige 20. Les boucles de la tige et de l'6cran sont 
entrelacees Tune avec I'autre afin de former une liaison entre les deux 
tiges. Bien entendu, d'autres modes de liaison sont envisageables. 

35 Le bras 24 relie a la tige est totalement libre de se mouvoir sauf 

qu'il est reli<§ a la tige 20 a son extremite avant. Lorsque le bras s'etend 
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clans un plan horizontal, I'extremite arriere du bras 24 s'6tend au droit 
du porte-lampe 8 par reference d I'axe 6. 

Pour eviter le basculement du bras 24 vers le bas jusqu'a une 
position verticale, on pourra pr6voir des moyens de support empechant 
5 la chute du bras, par exemple relies au porte-lampe 10 ou au reflecteur 
4 ext^rieurement a ceux-ci. 

Le bras 24 peut etre actionne depuis son extremity arridre par 
I'operateur. II peut notamment suivre un mouvement a translation par 
rapport au reflecteur. Ce mouvement a translation a lieu dans un plan 

10 vertical parallele a la direction principale 6 et perpendiculaire a I'axe 16. 
Selon la definition habituelle du mouvement a translation, au cours de 
ce mouvement, tous les points du bras 24 ont meme vecteur vitesse a 
un instant donne. En d'autres termes, a un instant donne, tous les 
points ont meme vitesse et meme direction de d6placement. En 

15 I'espece, puisque I'extremite avant du bras 24 est reliee a la tige 20, 
tous les points du bras 24 suivent une trajectoire en arc de cercle 
similaire d celle de I'extremite avant du bras reliee a la tige 20 qui suit 
une trajectoire rotative centree sur I'axe 1 6. 

Du cote droit du projecteur illustre a la figure 1, la tige 20 de 

20 l'ecran est egalement conformee en « S » de facon a definir un troncon 
excentre par rapport a I'axe 16. L'extrernite de ce trongon la plus 
eloignee de I'axe 16 est reliee a I'extremite d'un ressort de compression 
27. Le porte-lentilles comporte un prolongement 25 s'etendant, a partir 
d'un point situ6 au-dessous de I'axe 16, vers I'avant et vers le haut du 

25 projecteur. L'extrernite de ce prolongement porte la deuxieme extremite 
du ressort de compression. 

L'ecran 14 est associe a deux butees de fin de course connues en 
elles-memes d6finissant les deux positions de l'ecran. Le ressort 27 est 
agence de sorte que lorsque l'ecran est dans I'une quelconque des deux 

30 positions de fin de course, le ressort 27 sollicite l'ecran afin qu'il 
demeure dans cette position. 

Au moyen du bras 24, I'utilisateur sollicite I'ecran afin de le faire 
tourner a I'encontre de la force de rappel exercee par le ressort 27. 
Environ a mi-course du d6placement de l'ecran, le ressort commence a 

35 solliciter l'ecran en direction de la position vers laquelle il se dirige. Le 
bras 24 a done essentiellement pour fonction de permettre a I'utilisateur 
de faire franchir la zone de mi-course a l'ecran 14. Du fait de la 
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presence du ressort 27, les deux positions de I'ecran sont deux 

positions stables. 

On a illustre a la figure 3 Un deuxieme mode de realisation de 
I'invention. Dans ce mode de realisation, I'ecran est mobile entre ses 
deux positions a coulissement dans un plan vertical perpendiculaire a 
I'axe 6. L'ecran 14 est guide a coulissement dans un plan vertical par 
des moyens appropries classiques non illustres tels que des glissieres. 
Le bras 124 est ici forme par une plaquette de forme rectangulaire 
allongee d'avant en arriere, et s'etendant essentiellement dans un plan 
vertical. L'extremite avant du bras 124 s'etend au droit de I'ecran et 
I'extremite arriere du bras s'etend au droit du porte-lampe par reference 
a la direction principale 6. Le bras est monte mobile a coulissement 
parallelement a la direction 6 grace par exemple a des pattes 30 
solidaires du reflecteur 4 ou d'un support solidaire du reflecteur et 
guidant le bras au cours de son coulissement. Le bras presente a son 
extremite avant une gorge allongee rectiligne 34 inclinee vers le bas en 
direction de I'arriere. Cette gorge recoit un doigt 32 solidaire de la tige 
20 de I'ecran. La tige 20 a ici une forme rectiligne. Grace a I'inclinaison 
de la gorge 34, lorsque I'utilisateur fait coulisser horizontalement 
I'extremite arriere du bras 1 24, il provoque le coulissement de I'ecran 
dans le plan vertical. Ainsi, lorsqu'il pousse le bras 124 vers I'avant 
parallelement a la direction 6, il provoque la descente de I'ecran. 
Inversement, lorsqu'il tire le bras 124 vers I'arriere, I'ecran remonte. 

Le support ou le reflecteur 4 presente une bosse s'etendant sur 
sa face externe vers la gauche, en direction du bras 124. Sur sa face 
interne, en regard du reflecteur ou du support, le bras 124 presente 
deux cavites 35, 36 aptes a recevoir la bosse en fonction de la position 
du bras 1 24 par rapport au reflecteur ou au support. La bosse se loge 
dans I'une de ces deux cavites suivant la position occupee par I'ecran. 
De la sorte, les deux positions de I'ecran sont des positions stables. 
L'association de la bosse et des cavites evite a I'ecran de quitter sa 
position de facon intempestive. Alternativement ou en supplement de la 
cooperation de la bosse avec les cavites, on pourrait prevoir un 
mecanisme a ressort de rappel comparable a celui de la figure 1 . 

On a illustre aux figures 4 et 5 un troisieme mode de realisation. 
Cette fois, I'ecran 14 est a nouveau mobile a rotation autour d'un axe 
16 perpendiculaire a I'axe 6 mais non secant avec celui-ci. L'axe de 
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rotation s'etend en partie inferieure de I'ecran. Le riflecteur comporte 
un support 222 sous la forme d'une plaque allongee d'avant en arriere 
et s'etendant essentiellement dans un plan vertical. A son extr6mite 
avant, cette plaque est traversee par le troncon gauche de la tige 20 
5 pdrtant I'ecran. Ce troncon a a nouveau une forme en « S » terminee 
par une boucle fermee comme dans le mode de realisation de la figure 
1 . Le support 222 presente une extremite arriere 225 pliee a angle droit 
vers ia gauche du projecteur. Le support 222 porte en outre une patte 
226 fix6e en partie mediane du support sur sa face gauche et 

10 s'6tendant dans un plan perpendiculaire a la direction principale 6. 
L'extremite arriere 225 du support ainsi que la patte 226 presentent 
chacune un orifice traversant. 

Le bras 224 est a nouveau conforme sous la forme d'une tige. 
Cette tige a une forme generale en « S » definissant trois troncons 

15 rectilignes, a savoir un troncon avant 230 et un troncon arriere 234 
horizontaux, paralldles a la direction 6 et un tronpon median vertical 
232, perpendiculaire aux troncons avant et arriere. L'extremite avant du 
troncon avant 230 est formee par une boucle engagee dans la boucle de 
la tige 20 afin d'etre reliee a celle-ci. Le trongon avant 230 traverse 

20 I'orifice de la patte 226. Le troncon arriere 234 traverse Torifice de 
l'extremite arriere 225 du support 224. L'extremite arriere du troncon 
arriere est egalement formee en une boucle pour la prehension du bras 
224 par l'op6rateur. 

Le support 222 comporte un ergot 240 s'6tendant en saillie de la 

25 face externe gauche du support. Cet ergot est interpose d'avant en 
arriere entre le tron<?on median 232 et l'extremite arriere 225 du 
support. II definit une positionSimite vers Tarriere du bras 224 par 
rapport au support 222. II comporte a cette fin une face avant 
perpendiculaire a la direction 6 contre laquelle le bras 224 vient buter 

30 lorsqu'il est sollicite vers I'arriere. En I'espece, le bras 224 est sollicite 
vers Tarriere au moyen d'un ressort de compression 227 enfile sur le 
troncon avant 230 du bras 224. L'extremite avant du ressort 227 est en 
butee contre la face arriere de la patte 226 et l'extremite arriere du 
ressort est en but6e contre une rondelle fixee a l'extr§mite arriere du 

35 troncon avant du bras 224. Ainsi, le ressort 227 sollicite en permanence 
le bras 224 vers I'arriere. L'ergot definit la position stable la plus en 
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avant du bras. Sur les dessins, cela correspond a la position de I'ecran 
dans laquelle il s'etend dans un plan vertical. 

Le bras 224 peut 6galement occuper une position plus en arriere 
dans laquelle le troncon median 232 est en butee contre la partie arriere 
5 pliee 225 du support 222. Dans ce cas, I'6cran est bascule vers 
I' arriere comme illustre en traits pointilles sur la figure 5. Dans cette 
position, I'ecran intercepte moder6ment, voire pas du tout, le faisceau 
emis par le reflecteur. L'ergot presente en partie arriere une rampe 
inclinee vers I'arriere, par reference a la direction 6. Lorsque le bras 224 

10 est en butee contre I'extremite arriere 225 pliee du support 222, pour 
faire passer le bras dans sa position de butee la plus en avant, il suffit 
de le pousser a partir de son extremity arriere, de facon a faire franchir 
l'ergot au trongon median 232. La rampe inclinee permet ce 
franchissement. A cette fin, un jeu pourra etre prevu au niveau de la 

15 patte 226 et/ou de I'extremite arriere pliee 225 du support 222 entre le 
bras 224 et I'orifice. Ainsi au passage de cet ergot, dans son 
mouvement vers I'avant, le bras 224 pourra amorcer un court 
mouvement de rotation autour d'un axe horizontal oriente d'avant en 
arriere et constitue soit du troncon arriere, soit du troncon avant. La 

20 sollicitation du bras vers I'avant a lieu a I'encontre du ressort 227. 
Lorsque le bras 224 a franchi l'ergot, le bras peut etre relache et le 
ressort 227 sollicite le bras pour le placer en butee contre fa face avant 
de l'ergot. Cette face sera avantageusement incurvee ou inclinee vers le 
support pour stabiliser la position de I'ecran. 

25 Pour replacer le bras dans sa position la plus en arriere, 

Tutilisateur manie I'extremite arriere du bras et, compte tenu des jeux 
precites, lui fait franchir l'ergot grace a une legere rotation du bras 
autour du troncon avant ou du troncon arriere. Une fois l'ergot franchi, 
le bras se replace en butee contre la partie arriere pliee 225 du support 

30 222 sous I'effet du ressort 227. Par consequent, dans cet exemple 
aussi, les deux positions de I'ecran sont deux positions stables. 

Dans le mode de realisation illustre aux figures 4 et 5, la position 
la plus stable de I'ecran correspond a celle dans laquelle le bras 224 est 
le plus recule, c'est a dire la position dans laquelle il est en butee contre 

35 la partie arriere 225 du support 222. Cette position correspond au mode 
degrade. En I'espece, il s'agit de la position dans laquelle I'ecran 
n'intercepte pas le faisceau. On prdferera au contraire une variante de 



BNSDOCID: <FR 2809802A1J_> 



8 



2809802 



realisation dans laquelle le mode degrade correspond a la position de 
I'ecran dans laquelle il intercepte le plus le faisceau. Ainsi, on fera en 
sorte que la position la plus reculee du bras corresponde a celle dans 
laquelle I'ecran s'etend dans une position verticale et intercepte le 
5 faisceau, par exemple en position de croisement. 

Bien entendu, on pourra apporter a I'invention de nombreuses 
modifications sans sortir du cadre de celle-ci. 

On pourra pr6voir qu'au moins Tune des butees definissant une 
position stable de l'6cran est prevue pour cooperer directement avec 
10 I'ecran et non pas avec le bras d'actionnement. 
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REVENPICATIONS 



1. Projecteur pour vehicule, comportant un bati (4, 10) et un 
ecran (14) mobile par rapport au bati, caracterise en ce qu'il comprend 
un organe (24; 124; 224) d'actionnement manuel de I'ecran, cet 
organe etant apte a etre deplace a translation par rapport au bati. 

2. Projecteur selon la revendication 1, caracterise en ce que 
I'organe (124 ; 224) est apte a etre deplace a couiissement par rapport 
au bati (4 ; 10). 

3. Projecteur selon I'une quelconque des revendications 1 a 2, 
caracterise en ce que I'organe (224) est apte a etre deplace a rotation 
par rapport au bati (4, 10) autour d'un axe parallele a la direction de 
couiissement. 

4. Projecteur selon I'une quelconque des revendications 1 a 3, 
caracterise en ce que I'organe (24 ; 124 ; 224) est apte a etre deplace 
dans un plan par rapport au bati (4 ; 10). 

5. Projecteur selon I'une quelconque des revendications 1 a 4, 
caracterise en ce que I'organe (24; 124; 224) s'etend notamment 
suivant une direction principale d'eclairage (6) du projecteur. 

6. Projecteur selon I'une quelconque des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce qu'il comporte un porte-lampe (8), I'organe 
d'actionnement (24 ; 1 24 ; 224) s'etendant au droit du porte-lampe par 
reference a une direction principale d'eclairage (6) du projecteur. 

7. Projecteur selon I'une quelconque des revendications 1 a 6, 
caracterise en ce que I'ecran (14) est monte mobile a rotation par 
rapport au bati (4 ; 10). 

8. Projecteur selon I'une quelconque des revendications 1 a 7, 
caracterise en ce qu'il presente une direction principale d'eclairage (6), 
I'ecran (14) etant mobile a rotation par rapport au bati (4 ; 10) autour 
d'un axe (16) perpendiculaire a la direction principale (6). 

9. Projecteur selon I'une quelconque des revendications 1 a 6, 
caracterise en ce que I'ecran (14) est mobile a couiissement par rapport 
au bati. 

10. Projecteur selon les revendications 1 a 9, caracteris# en ce 
qu'il comprend des moyens formant une butee pour I'organe 
d'actionnement (124 ; 224) par rapport au bati. 
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1 1 . Projecteur selon la revendication 1 0, caracterise en ce que les 
moyens de butee comprennent une bosse. 

12. Projecteur selon Tune quelconque des revendications 10 ou 
1 1 , caracterise en ce que les moyens de butee comprennent un relief 

5 (240) du bati apte a coop6rer avec une zone (232) de I'organe 
d'actionement (224) perpendiculaire a une direction de coulissement (6) 
de I'organe d'actionnement. 

13. Projecteur selon Tune quelconque des revendications 1 a 12, 
caracterise en ce qu'il comprend un reflecteur (4) en forme d'ellipsoTde 

10 de revolution. 



15 
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